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LEZ 2020 — IDENTITE

* Projet d’étape de l'initiative de recherche : Robotique
d’Exploration Karstique (REK)
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* Financement Région R&S sur fonds FEDER : 460Ke (780Ke)
* Fin 12/2022

* Livrable : cartographie des zones inconnues en amont de |a
station Avias




Robotique,
Informatique
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Fondation ?

MRM 2B,

Montpellier Research in Management

* REK : un marché a évangélise
* Ueau comme COMMUN
* Enjeux multi-échelles et mondiaux
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Accroitre la connaissance sur la dynamique du Karst
e Eclairer la gestion active de la ressource

 Modélisation, guidage de forage...
* Prévention du risque hydrogéologique

* Role de barrage écréteur

Electronique,
Capteurs




LEZ 2020 — DEFIS

* Objectif : cartographier et instrumenter le karst




LEZ 2020 — SOURCES DU LEZ : SITE PILOTE

NW Source du Lez, Simplifyed Topography SE

Mazzilli, 2011. Original topography by P. Rousset (G.E.P.S. diving group, 1972)
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LEZ 2020 — ECOSYSTEME
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LEZ 2020 — EXTENS” EUROPEENNE: ANZAR

Underwater Fresh Water Reactive Control and Real- Dual Profiling Sonars Acoustic Magnetic Positioning System Guaranteed Cartography
Spring Localisation Time Motion Planning Graph-SLAM using Aerial Drones (intervalist approach)
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Way in : Co-controlled Active Cable for Electro-magnetic Active Acoustic Transponder Rotative Multibeam sonar for
Way out : Autonomous Communication Cable for Localisation based SLAM mapping and Occupancy Grid



LEZ 2020 — LES BESOINS

e Acces aux Sources du LEZ
* Moyens d’essais (acces piscines ?)

* Communication sur les actions expérimentales
* Prises d’'images, interviews, diffusion média



